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Das vorliegende Fachbuch ist vor allem fir
diejenigen von Nutzen, die sich das grund-
legende Riistzeug fiir den Entwurf und den
Einsatz von Industrierobotersteuerungen
aneignen wollen. Aber auch der Roboter-
spezialist findet wertvolle Anregungen zur
Bewadltigung vieler praktischer Probleme.
Die beiden einfithrenden Kapitel beinhal-
ten eine Ubersicht liber Grundprinzipien
-strukturen von Industrierobotersteue-
rinigen. Damit ist eine gute Voraussetzung
fiir Versténdnis und Einordnung der nach-
folgenden Kapitel geschaffen. :
Wichtige Funktionseinheiten des kinemati-
schen Systems, der Antriebe und der Weg-
bzw. WinkelmeBsysteme sowie eine Dar-
stellung grundlegender Zusammenhdnge
anhand geeigneter Modellstrukturen sind
im Kapitel 3. enthalten, Beispiele fur typi-
sche Industrieroboterantriebe ergdnzen die
Ausfiihrungen. Fir die Bildung iibersicht-
licher und praxisorientierter Ersatzmodelle
werden Vereinfachungsmdéglichkeiten ge-
nutzt, auf deren Grundloge dann solche
Probleme wie z.B. Entkopplung, Einzel-

achsregelung und Bahnsteuerung erldutert

werden. Bei der Beschreibung der Bewe-
gungsarten von Industrierobotern fehlt die
héufig eingesetzte koordinierte PTP-Steue-
rung. Diese Bewegungsart kann jedoch in
vielen Fdllen bei geringem Aufwand eine
Bahnsteuerung nach mathematisch be-
s' -eibbaren Raumkurven ersetzen. Wiin-
= __.nswert wdre auch eine erweiterte Be-
trachtung der Bahnsteuerung und -rege-
lung in Umweltkoordinaten, insbesondere
unter dem Aspekt des Einsatzes &uBerer
Sensoren.
Eine Reihe klar umrissener technologischer
Aufgabenbeispiele, programmiert mit ein-
fachen und hdheren Roboterprogrammier-
sprachen, veranschaulicht die Probieme
der Aufstellung eines Bewegungs- und Ak-
tionsprogrammes flir Industrieroboter.
Ein Kapitel behandelt anhand ausgewdhl-
ter Beispiele duBere Sensoren, die in Indu-
strierobotern eingesetzt werden kénnen.
Da zum Aufbau und zur Wirkungsweise von
Sensoren in den letzten Jahren bereits eine
umfangreiche Fachliteratur erschienen ist,
sollte in zukinftigen Auflagen des vorge-
stellten Fachbuches den steuerungstechni-
schen Anforderungen an die Sensorsignal-
aufbereitung mehr Raum gewidmet wer-
den. Durch die auch aufgenommene Hard-
und Softwarebeschreibung der industriellen
Steuereinrichtungen aus dem System 600
und ursalog 5000 wird die Darstellung in
dem insgesamt empfehlenswerten Fach-
buch abgerundet.

- R. Langmann
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Dieses Buch ist die Ubersetzung des 1981
in den USA erschienenen und mittlerweile

zum Standardwerk {iber Forth avancierten

Buches ,Starting FORTH". Die Program-
miersprache Forth, vor mehr als 10 Jahren
von Charles H. Moore entwickelt, erfreut
sich wachsender Beliebtheit auf Grund von
Eigenschaften, die wohl in keiner anderen
konventionellen héheren Programmierspra-
che vertreten sind. Folgerichtig erscheint
Forth mit der zunehmenden Zahl zur Ver-
fligung gestellter Mikrorechner auch auf
dem DDR-Markt und kann damit unmittel-
bar von potentiellen Nutzern ,ausprobiert”
werden. ;
Dem Leser werden einige Grundlagen mit-
geteilt und die wohl wesentlichste Eigen-
schaft von Forth (ihre Erweiterbarkeit durch
Definition neuer Worte) vorgestellt. An-
hand von instruktiven Beispielen liest man
sich schnell in die anfangs etwas unge-
wohnlichen Befehlsnotationen ein. Die Be-
sonderheit der Arbeit mit Integerarithmetik,
Umgekehrt Polnischer Notation (Postfix-
Notation) und dem Datenstack werden klar
herausgearbeitet und leicht -verstandlich
dargeboten. Wie sich mit dem Editor
Quelltexte sehr effektiv bearbeiten lassen
und die Arbeit mit der Diskette, die im all-
gemeinen als externes Speichermedium
Verwendung findet, unterstiitzt wird, de-
monstrieren wieder zahlreiche Beispiele.
Weiterhin wird der Leser in die Integer-
arithmetik von Forth eingefiihrt. -

Die von Forth verarbeiteten Zahlen werden
einer ndheren Betrachtung unterzogen.
Hier folgen einer fiir Anfdnger ausgewie-
senen Erlduterung der internen Zahlendar-
stellurig, von Zahlensystemen, des ASCII-
Zeichensatzes und der bitweisen Logik die
Betrachtungen zur Zahlenformatierung, zu
Operatoren fiir doppelte Genauigkeit bzw.
gemischte Zahlentypen. Auch die Eintra-
gungen in das Lexikon (Verzeichnis aller
compilierten Worte) und die Ausfihrung
eines definierten Wortes werden verdeut-
licht. Anhand der Speicheraufteilung kén-
nen die das Betriebssystem betreffenden
Worte besser verstanden werden. Zur De-
monstration eines guten Forth-Stiles wer-
den abschlieBend drei Programme (Wort-
spiel, Dateiverwaltung, mathematisches
Problem in Integerarithmetik) systematisch
entwickelt.

In allen zwdlf Kapiteln, die hier nicht auf-
gezdhlt werden sollen, findet der Leser be-
sonders kenntlich gemachte, niitzliche Hin-
weise, die zum einen neben zahlreichen
anderen Beispielen den jeweils behandel-
ten Sachverhalt verdeutlichen, zum ande-

radio fernsehen elektronik

ren aber dazu geeignet sind, als Definition
in das Lexikon des Nutzers aufgenommen
zu werden. Die behandelten Forth-Worte
bzw. Definitionen erscheinen zusammenge-
faBt am Ende eines jeden Kapitels, gefolgt
von einer Wiederholung von Begriffen und
Aufgaben, deren Ldsungen im Anhang zu
finden sind. Ergénzt wird der Anhang durch
Bemerkungen zu Polyforth, einem Entwick-
lungssystem, das fur die meisten interna-
tional géingigen Minicomputer bzw. Mikro-
prozessoren erhdltlich ist, sowie zum Forth-
79-Standard.
Mit diesem Buch hat der an dieser Spra-
che interessierte Leser ein Fachbuch in der
Hand, das ein vergniigliches Einarbeiten in
diese Programmiersprache erlaubt, das
durch Sitzungen am Computer unterstiitzt
werden sollte. Alle Aussagen sind so ver-
faBt, daB sie sich direkt und unmittelbar
nachvollziehen lassen.

C. Kiihnel
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In leichtversténdlicher Form erlutert der
Verfasser nahezu alle Probleme, die sich
beim Selbstbau von Lautsprecherkombina-
tionen ergeben kdnnen. Durch den cus-
fiihrlich gehaltenen Grundlagenteil werden
auch solche Leser angesprochen, die sich
fiir die Schallerzeugung durch Lautspre-
cher interessieren. Den Eigenschaften dy-
namischer Lauisprecher ist ein umfangrei-
ches Kapitel gewidmet. Frequenzgang, Im-
pedanz und anderes werden praxisnah er-
lautert.
Ein weiteres Kapitel behandelt die Unter-
schiede zwischen den einzelnen Lautspre-
cherarten, z.B. Béndchen-, Kalotten-,
Horn- und Konuslautsprecher. Der zweck-
md&Bigen Auswahl von Lautsprechergehdu-
sen wie geschlossene Box, BaBreflexbox,
Expo-Gehduse und deren Aufbau ist ein
weiteres Kapitel gewidmet. Weiterhin wer-
den die verschiedenen Aufbaumdglichkei-
ten von Frequenzweichen erléutert.
Das Problem der Wohnraumakustik und
die zweckmdBige Aufstellung der Boxen im
Raum werden ausfiihrlich dargestellt.
Die angegebene Uberpriifungsmdglichkeit
der fertigen Box durch Abhéren einer Test-
schallplatte erscheint etwas fragwirdig.
Der fiir HiFi-Boxen einzuhaltende Tole-
ranzkanal kann mit derartigen Verfahren
nicht iberpriift werden. Das zeigt zugleich
die Grenzen des Selbstbaues von Lautspre-
chern auf, da dem Bastler in der Regel die
entsprechenden MeBmittel nicht zur Verfii-
gung stehen.

J. Kiesler





