second) und mehr lassen sich heute ohne groBen schal-
tungstechnischen Aufwand bei niedrigen Kosten reali-
sieren. Leistungsfihige Mikroprozessoren (Mikrocon-
troller, Signalprozessoren) konnen die anfallenden
Datenmengen auch zu Echtzeitbedingungen problemlos
verarbeiten.

Unabhingig von dieser Entwicklung muB die analoge
Vorverarbeitung des erfaBten Signals gesichert sein,
bevor es der eigentlichen A/D-Umsetzung unterzogen
wird. Neben der impedanz- und/oder pegelmédfBigen
Anpassung ist das Nyquist-Kriterium zu beachten. Das
Antialiasing-Filter wird deshalb in den meisten Appli-
kationen ein Thema sein.

Beim Nyquist-Kriterium wird von einer steilflankigen
Bandbegrenzung ausgegangen, die in der Praxis eher

Tabelle 1. Den Aus-

gangspunkt fir die im | We

0,008 dB

Beitra angestellten

Betrachtungen bilden (AR 50 dB

die hier aufgefiihrten min

Selektionsforderungen. 5 200 kHz
fs 500 kHz

Tabelle 2. Im Ergebnis  Frrro—s

[ Crdnungsebene.

des Approximations- Biserss
schritts erhdlt man die Bessel > 20. Ordnung
hier aufgefihrten Cha-
rakteristika zur Erfiil- BuStBEwOEh 40 i
lung der Dé&mpfungs- Chebyshev 7. Ordnung
forderungen. :

Cauer (elliptisch) 5. Ordnung

0

Umsetzer

werden.
Bei der Auswahl eines geeigneten Filters steht man

sehr schnell vor der Frage, welche Filterrealisierung fiir

die betreffende Applikation geeignet ist. Praktisch wird

man sich zwischen

O dem traditionellen passiven Filter auf der Basis von
Induktivitdten und Kapazititen,

O dem aktiven RC-Filter mit Operationsverstdrkern
oder

O einem Filter auf der Basis geschalteter Kapazitaten
(Switched-Capacitor-Filter, SC-Filter)

entscheiden miissen.

nachgeordnetes  Digitaltilter  begegnet

Approximation des geforderten
Dampfungsverlaufs

Die Selektionsforderungen an ein Antialiasing-Filter
lassen sich in einem Dadmpfungs-Toleranzschema zum
Ausdruck bringen (Bild 1). Beim Approximationsschritt
muB man fiir Standardlésungen nicht mehr in Filterka-
talogen nach den betreffenden Poldaten suchen. Die
Hersteller von Bauelementen der Filtertechnik unter-
stiitzen diesen Schritt durch entsprechende Entwurfs-
programme. Stellvertretend fiir andere &hnliche Pro-
dukte soll hier der Approximationsschritt mit Hilfe der
Filter-Design-Software der Firma Maxim [1] betrachtet
werden.

Die Anwendung selbst stellt die Forderungen an das
zu realisierende TiefpaBfilter. Dabei mufl beachtet wer-
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